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MANUAL DE INSTRUCOES

Notas:

« Porfavor, leia atentamente este manual de instrucdes antes da operacdo. Qualquer
operacao errada danificara o produto e também causara ferimentos em pessoas. Este &
um produto sofisticado para hobby e ndo é adequado para criangcas menores de 14
anos. Se vocé é um iniciante, aconselhamos que seja melhor ser auxiliado por uma
pessoa experiente.

* Este drone quadricoptero giroscoépio de 4 eixos pode voar em ambientes internos e

externos. Mas por favor certifique-se de que a forca do vento externo é inferior a trés.

» O controle remoto pode emitir um alarme quando o sinal estiver muito fraco ou com bateria fraca.




INSTRUCOES IMPORTANTES

1. Este produto ndo € um brinquedo, mas sim um equipamento preciso que integra mecanica e
eletrénica, com expertise em aerodinamica e transmissado de alta frequéncia. Ele precisa ser
corretamente montado e depurado para evitar que acidentes ocorram. O proprietario do produto deve
opera-lo ou controla-lo de forma segura. Observe que niao assumimos qualquer responsabilidade por
operacdes inadequadas, pois isso pode resultar em ferimentos graves ou perda de propriedade, e nao
podemos controlar o processo de operagao enquanto o usuario monta ou utiliza este produto.

2. Este produto é adequado para pessoas que possuem experiéncia em operacao de

modelos voadores ou tém idade superior a 14 anos.

3. Olocal adequado para voar deve ser um campo local e legal para controle remoto de voo.

4. Apos a venda deste produto, ndo nos responsabilizamos por qualquer questao de

seguranca durante o periodo em que o usuario operar, utilizar ou controlar este produto.

5. Se houver qualquer problema durante o uso, operagao ou reparo, por favor, entre em contato com

nosso agente de vendas para mais detalhes. O agente de vendas autorizado fornecera suporte técnico

e servigco pos-venda.

Pressionamento curto para
‘retomo com uma tecla’.
Pressionamento longo para
‘modo sem cabega’.

Pressionamento curto

'ajuste de velocidade’
Pressionamento longo

'modo de evasdo de obsticuos'

Alavanca de aceleragao
Botio de GPS

Pressionamente curto no
giroscopio Corregio’

Pressicnamento longe para
‘Corregio geomagnética’
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CARREGAMENTO DO CONTROLE REMOTO

Camera paracima

Camenra para baixo

Alavanca de diregio

Pressionamento curto
'decolagem/pouso’

Pressionamento longo
'parada de emergéncia’

Interruptor de erergia

Siga as indicacodes de eletrodo (+/-)
da caixa da bateria conforme
mostrado. Insira a bateria
corretamente (conforme mostrado).
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MODO DE CARREGAMENTO (BATERIADE LITIO 7.4 V)

1. Use o carregador especial para drone fornecido pornossa fabrica para carregar. Conecte o plugue da
bateria de polimero de litio na tomada do carregador, conforme mostrado na figura.

2. Para garantir a seguranca, o carregamento deve ser realizado dentro do alcance visual.

——

PORT B
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AVISO DE BATERIA:
As baterias de polimero de litio podem expandir, estourar ou pegar fogo se usadas incorretamente,

causando danos materiais e pessoais. E essencial que voceé siga integralmente todas as instrugoes e
avisos de seguranca incluidos. O fabricante, distribuidores e varejistas nao assumirao nenhuma
responsabilidade pelo nao cumprimento destas instrucoes e avisos de seguranca.

INSTRUCOES DE CARREGAMENTO:

1) A bateria deve ser removida do produto antes de carrega-la.

2) Se a bateria acabou de ser usada, deixe-a esfriar até atingir a temperatura ambiente antes de carrega-la.

3) O carregamento so6 deve ser realizado por um adulto e utilizando apenas o carregador incluido neste produto.
4) Sempre carregue a bateria em uma superficie ndao inflamavel e resistente ao calor com arredores.

5) Conecte a bateria ao cabo de carregamento USB

6) As baterias de polimero de litio nao duram para sempre. Se sua bateria for danificada em um acidente ou nao
carregar mais adequadamente, substitua-a imediatamente por uma bateria nova. Para prolongar a vida util da
bateria, € sempre melhor reter um pouco de carga antes de carrega-la.

AJUSTE DE CONFIGURACAO E ACAO DE VOO

Antes de entender o funcionamento de cada acao do drone, &
estritamente proibido voar o drone. Por favor, leia as instrugdes
primeiro, familiarize-se com o controle das varias direcdes e
repita até que os dedos possam controlar habilidosamente

os diversos movimentos e direcoes.

1. Coloque o drone em um local aberto e aponte a parte traseira do drone para vocé mes mo.

2. Pratique a operacgdo de cadabotdo do controle remoto (o0 modo de operagdo de cada agcdo € mostrado na figura
abaixo) e pratique o acelerador repetidamente alto/baixo, elevador esquerdo/direito, elevad or dianteiro/traseiro e
modo de operacado do leme esquerdol/direito

3. A pratica do voo simulado é muito importante. Por favor, repita o exercicio até que vocé nao precise pensare
seus dedos possam seguir naturalmente.

Padrao Movimento Padrao Movimento




AJUSTE DE CAMERA CIMA/BAIXO

Ao usar o DRONE, vocé pode ajustar a direcdo da camera para cima e para baixo girando o
botdo do servo.

Alavanca de direcao para cima: Cémera Cima  Camera Baixo
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Quando o drone estiver voando, pressione o ¢ iz [
\‘f\:.--

botdo de direcao para a esquerda para ajustar noﬁ -3
a camera para cima / pressione o botdo de direcdo o =
para a direita para ajustar a camera pam baixo;

AJUSTE DE CAMERA CIMA/BAIXO

Alavanca de diregao para baixo: ‘_
Para alternar o modo de velocidade de voo, clique no modo de ( ~—~ ~| P
Z - Z Z { \ | | \
baixa velocidade, depois pressione novamente para entrar no -;*°,'o OL'“O"'
. - - - o ! e
modo de velocidade média. Pressione novamente para entrar no O a -

modo de alta velocidade e alterar entre os modos.

FUNCAO DE EVITAMENTO DE OBSTACULOS / RETORNO AUTOMATICO COM UM BOTAO

FUNCAO DE EVITAMENT O DE OBSTACULOS

Pressione e segure para ativar a funcdo de evitamento de obstaculos, edepois pressione e segure novamente
para sair da funcédo de evitamento de obstaculos.

Ao pressionar o botéo de evitamento de obstaculos, a aeronave ira automaticamente detectar (faixa de deteccéo de 0,8 a
1,5 metros) os obstaculos nos lados esquerdo e direito. As luzes nos quatro bracos da aeronave comegaréo a piscar
rapidamente apos a detecgédo e, em seguida, a aesronave ird se mover para tras cerca de 20 cm para parar. Pressione o
botéo novamente para desligar a fungcéo. N&o ha efeito de evitamento de obstaculos sob luz solar. (A func&o de evitamento
de obstaculos é recomendad a para ser ativada em ambientes internos de 6x6 metros ou mais.)
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Obstaculo afrente; Obstaculo na esquerda; Obstaculo na direita;

MODO SEM-CABECA / RETORNO AUTOMATICO COM UM BOTAO

MODO SEM-CABEGA.
A aeronave esta no modo normal por padrao. O controle remoto esta posicionado de forma
plana, e a antena esta alinhada horizontalmente com a cauda da aeronave. Pressione o botao
para entrar no modo sem cabeca, e depois pressione novamente para sair do modo sem cabeca.
No estado sem cabeca, o controlador ndo precisa identificar a posicao do nariz da aeronave,
bastando controlar a aeronave de acordo com a direcdo do joystick do controle remoto.

RETORNO COM UM BOTAO.

Pressione brevemente a tecla para retornar, a aeronave retornara automaticamente para a
direcao de decolagem. A funcdo de retorno com um botao sé permite que a aeronave volte
automaticamente para o ponto de decolagem, ndo podendo fazer o retorno para o ponto de
pouso. Apés isso, pressione o botdo novamente ou empurre a alavanca esquerdo para cima para
sair do percurso de retorno.
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CALIBRACAO DE GIROSCOPIO / CALIBRACAO GEOMAGNETICA
CALIBRACAO DO GIROSCOPIO

Ligue aenergia do V?ICU|O e cqloque-o na posigéo h_onzon’{a]. Colloque- . -
o suavemente no chao e pressione o botdo paracalibrar o giroscopio { ~ \
| gl |
v
o
-

P
(como mostrado na figura). As luzes dianteirae traseirado brago de .\"_’,-F

calibragdo piscam rapidamente. Apés a calibragdo do giroscopio ser @ |
concluida, aluz traseira do brago piscara lentamente. W | == S,

CALIBRACAO GEOMAGNETICA

Pressione e segure o botao para a calibracdo geomagnética (como mostrado na imagem). A luz indicadora
geomagneética acende, o controle remoto emite um "beep”, a luz frontal da aeronave pisca lentamente e o modo
de calibracdo geomagnética € ativado. Levante a aeronave e mantenha-a a cerca de 30 cmdo chao. Coma
cabeca da aeronave voltada para frente, gire no sentido horario até o controle remoto emitirum som "di". Em
seguida, vire a cabeca da aeronave para cima e gire no sentido horario até o controle remoto emitir outro som
"di", indicando que a calibracdo geomagnética foi concluida.

(Cabeca para frente, gire (Cabeca para cima, gire
no sentido horario) no sentido horario)

DECOLAGEM COM UM BOTAO / POUSO COM UM BOTAO / PRESSIONAR E SEGURAR PARA PARADA DE EMERGENCIA

Pressione "Decolagem com uma tecla" e o drone decolara automaticamente. Em seguida,
pressione o drone para pousar automaticamente. Pressione e segure o drone para parar.

——

Nota: Se a altura do drone exceder 5 metros, a parada de emergéncia e a descida com
uma tecla serao desativadas.




BOTAO GPS

O controle remoto esta configurado para o modo externo

por padrao. Pressione e segure o botdo de GPS, o controle
remoto emitira um som "beep” e a luz indicadora de GPS
acendera, indicando que ele foi alterado para o modo interno.
Pressione e segure por cerca de 3 segundos, ocontrole
remoto emitira um som "beep™ e a luzindicadora de GPS se
apagara, indicando que ele foi alterado para o modo externo,
e o ciclo continuara.

METODO DE OPERACAO DE VOO EM AMBIENTE INTERNO

1. Coloque a aeronave no ponto de decolagem, ligue
o interruptor da aeronave e, quando as luzes dianteira
e traseira da aeronave mudarem de acesas para
piscar lentamente, vocé pode ligar o controle remoto.
A luz do controle remoto ficara acesa continuamente,

emitindo trés “"beeps”” para indicar que a aeronave foi e

conectada e as luzes dianteiras da aeronave
permanecerao acesas.

2. Pressione e segure o botdo de GPS no
controle remoto, o controle remoto emitira um
som de "drip"” e aluz indicadora de GPS se
apagara, indicando que ele foi alterado para o
modo interno.

3. Pressione brevemente o botao para calibrar o
giroscopio, e aluz dianteira da aeronave ficara
acesa continuamente, indicando que a calibragao
foi bem-sucedida.

4. Ao mesmo tempo, empurre o controle
esquerdo do controle remoto para o canto inferior
direito e empurre o controle direito para o canto
inferior esquerdo para iniciar a aeronave. Quando
as laminas da aeronave comecarem a girar
lentamente, pressione o botdo "decolagem com
uma tecla" ou empurre o acelerador para cima
para iniciar o voo da aeronave.




METODO DE OPERACAO DE VOO EM AMBIENTE EXTERNO

1.

Coloque a aeronave no ponto de decolagem, ligue o

interruptor da aeronave e aguarde até que as luzes VO e R
dianteira e traseira da aeronave se acendam. Quando
aluz traseira mudar para uma piscacéo lenta, vocé
pode ligar o controle remoto. A luz do controle remoto
ficara acesa e emitira trés sons de "drip drip drip”,
indicando que a aeronave foi conectada. Ao mesmo
tempo, a luz dianteira da aeronave ficara acesa
continuamente.

Pressione e segure o botao para a calibracao geomagnética (conforme mostrado
na figura), a luz indicadora geomagnética acendera e o controle remoto emitira um
som de "drap". A aeronave entrara no modo de calibragcdo geomagnética. Levante
a aeronave a cerca de 30 centimetros do chao, vire a cabe¢ca da aeronave para
frente e gire no sentido horario até o controle remoto emitir um som de "drap”. Em
seguida, vire acabeca da aeronave para cima e gire no sentido horario até o
controle remoto emitir um som de "drap", indicando que a calibracdo
geomagnética foi concluida.

Aguarde a busca por satélites, aluz traseira da aeronave mudara de piscar lentamente
para luz constante, indicando que a busca por satélites foi concluida, e o controle
remoto emitira um som de "beep".

Pressione brevemente o botdo para calibrar o
giroscopio. Quando as luzes dianteira e traseira
da aeronave piscarem rapidamente, isso significa
que a calibragao foi bem-sucedida.

Ao mesmo tempo, empurre o controle esquerdo do
controle remoto para o canto inferior direito e empurre
o controle direito para o canto inferior esquerdo para
iniciar a aeronave. Quando as laminas da aeronave

comecarem a girar lentamente, pressione o botao
"decolagem com uma tecla" ou empurre o acelerador

para cima para iniciar o voo da aeronave.




Caso tenha outra duvida...

Acesse 0 hosso site. Entre em contato conosco.




