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DRONE DOBRAVEL

INTRUCOES PARA USO

Requisitos de tensdo e corrente para linhas de carregamento USB

Tensdode entrada. DC4.7-5.3V
Corrente do adaptador. 0.5-2A
Atencdo:

Atensdo e a corrente de entrada da linha de carregamento USB ndo devem n =
exceder este padrdo. N3o utilize adaptadores de trés cargas; isso ndo é permitido. J . h
Caso contrario, a linha de carregamento USB e a bateria poder3do ser danificadas. | \
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Cabo de carga USB X1

1. Ainstalacao da bateria do dispositivo de controle remoto.

Abra a tampa da bateria na parte de tras do controle remoto. Insira 3 pilhas de 1,5V do tipo "AA" de acordo com as instrugdes na caixa da
bateria. (As pilhas devem ser compradas separadamente; ndo devem ser misturadas pilhas velhas e novas ou de tipos diferentes.)

Coloque 3 pilhas AA. Certifique-se de seguir
corretamente os sinaisde polaridade "+" e
"-" conforme mostrado naimagem.
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Abraa tamp a da bateria na
parte de tras do controle.




2. O carregamento da bateria do dispositivo de voo.

1. Abra Insira o carregador USB na interface USB do computador ou em outros carregadores e, em seguida, conecte; o indicador de luz

ficard aceso.
2. Remova a bateria da aeronave e, em seguida, conecte o plugue da bateria ao soquete docarregador USB para carregar.

3. Oindicador de luz ficara aceso durante o processo de carregamento da bateria e se apagara apos a carga estar completa.

Nota: O tempo de carregamento é
de aproximadamente 120 minutos.
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3. A operacao e o controle do dispositivo de voo.

Ligue a aeronave e, em seguida, ligue o controle remoto. Mova a alavanca esquerdo para cima e para baixo e
puxe-o para baixo; um som de bip serd ouvido e a luz ficard acesa, indicando que o alinhamento de frequéncia
foi bem-sucedido.

Se ocorrer desvio durante o voo da aeronave, a corre¢io externa pode ser utilizada.

Dobramento Lateral

Ocontrole esquerdo controla a subid ae descidado disp ositivo de voo.




O controle esquerdo também é re sponsdvel por virar para a esquerda/direita do dispositivo
de voo.

Ocontrole direito controla ©e movimento para frente (avangar)e paratras (retornar)do dispositive de
voo. direitado dispositive de voo.

Ocontrole direito também controla o voo lateral para a esquerda e direitada

asronave.

Quando o dispositivo de voo esta em operagdo e apresenta desvios
(virando para a esquerda/direita; avangando/recuando; voando para o
lado esquerdo/direito), eles podem ser ajustados girando as teclas
correspondentes na dire¢do oposta. Por exemplo: se o dispositivo de
voo estiver desviado para frente, ajuste girando a tecla de "recuo"
conforme mostrado na figura.




5. Configuracoes de Sensibilidade.

A aeronave pode operar em 2 modos: nivel baixo (30%) e nivel alto (100%). Utilize o "interruptor de conversdo de velocidade" para ajustar:

- Deslize para um lado, e o hipe do controle remoto emitird um sinal uma vez = A aeronave se movera a uma velocidade baixa (até 30%);
- Deslize para o outrolado, e o bipe do controle remoto emitira dois sinais= A aeronave se movera a uma velocidade alta (até 100%).

Atraves desta tecla, € possivel ajustar a sensibilidade do dispositivo de voo; quanto maior o valor de sensibilidade, mais ra pida sera a resposta do
dispositivo de voo; inversamente, quanto menor o valor, mais lenta serd a resposia.

6. Modelo de Rolamento.

O dispositivo de voo pode realizar um voo de rolamento de 360 graus através da seguinte operagdo. Para melhor implementar a fungdo de
rolamento e garantir que o dispositivo de voo permaneca a uma altura de cinco metrosacima do solo, € melhor realizar o rolamento durante
oprocesso de subida. Nesse caso, o dispositivo de voo podera manter a altura apds executar a agdo de rolamento.

L Mortal para o lado esquerdo: Clique em "modo de conversdo" e, em seguida, empurre o controle direito para a
esquerda ao maximo. Apds o dispositivo de voorealizar o rolamento, retorne o controle para a posigdo central.
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2. Mortal para o lado direito: Clique em "modo de conversdo" e, em seguida, empurre o controle direito paraa

direita ao maximo. Apds o dispositivo de voo realizar o rolamento, retorne o controle para a posi¢do central.

3. Mortal para frente: Cligue em "modo de conversdo" e, em seguida, empurre o controle direito para frente ao
maximo. Apos o dispositivo de voo realizar o rolamento, retorne o controle para a posi¢do central.




4. Mortal para tras: Cligue em "modo de conversdo" e, em seguida, empurre o controle direito para tras ao
maximo. Apds o dispositivo de voo realizar orolamento, retorne o controle para a posigdo central.

7. Modo Sem-Cabeca com um Botao.

Durante o voo, ndo importa em que posi¢do a aeronave esteja ouqual seja sua atitude, desde que vocé clique no botdo do modo sem cabega,
a dire¢do da decolagem da aeronave serd automaticamente bloqueada. Quando perceber que a aeronave se afastou muito de vocé e ndo
consegue identificar a direcao, clique no botdo do modo sem cabega, e vocé podera controlar a aeronave para retornar, mesmosem
reconhecer a diregdo; ao clicar na tecla de retorno, a aeronave retornara automaticamente na direg3o de decolagem.

1. O cédigo da aeronave deve estar voltado para frente (ou para trads; o modo sem cabega e o modo automdaticocom a
diregdo aberta resultardo em desordem).

2. Quando precisar usar o modo sem cabeca, clique na tecla do modo sem cabeca, e a aeronave bloqueara
automaticamente a diregdo de decolagem.

3. Quando vocé ndo quiser usar o modo sem cabega, clique no botdo do modo sem cabega para sairdo modo sem cabega.

4, Quando quiser que a aeronave retorne automaticamente, clique no bot3o de retorno automatico e a aeronave
retornara na diregdo de decolagem.

5. O processo de retorno automatico pode ser controlado manualmente; aoempurrar o joystick para frente, vocé pode
cancelar a fungdo de retorno automatico.

Aviso: Tente escolher lugares com pouca visibilidade e sem pedestres ao operar esta aeronave, para evitar perdas desnecessdrias!

8. Solucoes de problemas durante o voo.

Situacao Causa Solugao

O LED de status doreceptor pisca
continuamente por mais de 4
segundos apods a inser¢do da Impossivel emparelhar com o Repita o processo de inicializagdo

bateria do veiculo de voo, e ndo transmissor. ao ligar.

responde aos comandos de
controle.




Sem resposta apos a bateria ser

conectada ao veiculo de voo.

1. Verifique a energia do
transmissor e do receptor.
2. Verifique a voltagem do
transmissor e do receptor.
3. Verifique o contato nos

terminais da bateria.

1. Ligue o transmissor e certifique-
se de que a bateria doveiculo de
voo esteja inserida corretamente.
2. Use baterias totalmente
carregadas.
3. Reinstale a bateria e assegure
um bom contato entre os terminais
da bateria.

O motor ndo responde a alavanca
de aceleragdo, e o LED do receptor
pisca.

A bateriadoveiculode vooesta

descarregada.

Carregue a bateria completamente
ou substitua-a por uma bateria
totalmente carregada.

Os rotores principais giram, mas

ndo conseguem decolar.

1. Laminas principais deformadas.
2. A bateria do veiculo de voo esta
descarregada.

1, Substitua as laminas principais.
2. Carregue ou substitua-a por uma
bateria totalmente carregada.

Vibragdo forte do veiculo de voo.

Ldminas principais deformadas.

Substitua as laminas principais.

A cauda ainda estd desajustada
apos o ajuste da aba, ou a
velocidade é inconsistente durante
o0 pido para a esquerda/direita.

1. Rotores de cauda danificados.
2. Motor de acionamento da cauda
danificado.

1. Substitua os rotores principais.
2. Substitua o motor principal.

O veiculo de voo ainda se move
para frente apods o ajuste de trim
durante a flutuagdo.

O ponto central do giroscdpio ndo
estd correto.

O sistema ird calibrar o ponto
neutro normalizado. Reinicie o

veiculo.

O veiculo de voo ainda se move
para a esquerda/direita apds o
ajuste de trim durante a flutuagao.

1. Motor desligado.
2. Cone solto.

1. Substitua o motor.

2. Instale o cone firmemente.




Caso tenha outra duvida...

Acesse 0 nosso site. Entre em contato conosco.




